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Caṕıtulo V. Aplicaciones Proyectivas 151

1 Aplicaciones proyectivas y representación matricial. . . . . . . . 151

1.1 Definición y propiedades de las aplicaciones proyectivas . . . . 151

1.2 Representación matricial de aplicaciones proyectivas . . . . . 159

1.3 Puntos fijos y subespacios invariantes . . . . . . . . . . . . 161

2 Completación proyectiva de aplicaciones afines . . . . . . . . . 165

3 Algunas aplicaciones proyectivas . . . . . . . . . . . . . . . 175
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